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NOm 324.- Santiago, 27 de nmayo de 2014.

. I. Propo6sito;: Establecer |los requisitos nininos de reducci6n de la
visi bilidad para efectuar despegues y aterrizajes en condi ci ones neteorol 6gi cas de
vuel o Por i nstrumentos (IM). o

. Il. Antecedentes: a) Ley N° 16.752, O ganica de |a DGAC. b) Ley N 18. 916,
Codi go Aeronautico. c¢) DAR 11 "Reglanento de | os Servicios de Transito Aéreo". d?
DAR 14 "Regl anento de Aerddronps”. e) DAR 91 "Reglas de Vuelo y Operaci én General ".
fg DAN 91 "Regl as del Aire". g) DAN 03 04 "Cbservaci ones e infornes neteorol 6gi cos”
h) Doc. OACI 9365 AN 910 "Manual de operaciones todo tienpo". i) Doc.
8168- OPS/ 8611, Vol unen | "QOperaci 6n de Aeronaves". j) PRO ADM 02 "Estructura
Norna}iya gg | a DGAC'

. teria

CAPI TULO 1.
DEFI NI CI ONES

] 1.1 Definiciones. Marcas de Posicion de Referencia: Sefial es pintadas a |la

i zqui erda de una calle de rodaje en un aeropuerto, consistente en un numero de col or
negro sobre un circulo rosado de 3 netros de dianmetro y delinitado por un anillo
negro y otro blanco, que cuentan ademas con il um naci 0h, consistente en tres |uces
de color amarillo dispuestas en forma perpendicular a las luces de eje de calle de
rodaj e, usadas para reBortes_de posi ci 6n de aeronaves 8ue operan en condi ci ones de
vi sibilidad reduci da. Procedimento de Baja Visibilidad (L : Es aquel que se
utiliza en un aer6dronp/ aeropuerto que cuenta con aproxinmacion LS CAT Il o Il vy
gue opera con una visibilidad horizontal inferior a 550 m

CAPI TULO 2.
GENERALI DADES

2.1 Aeronaves para los fines de |la presente norna aerondutica, |as aeronaves se

clasificaran en: a) Mnonotores b) Binotores c) Miltinotores )
2 Aerodronp de alternativa posdespegue Cuando se especifique un aerodrono de

al ternativa posdespegue, éste debera cunplir |los siguientes requisitos: a) Para
Bi notores: no deberd estar distante a mas de una (1? hora de vuel o a vel oci dad de
crucero con un nmotor inoperativo. b) Para Miltinpbtores: no debera estar distante a
mas de dos (2) horas de vuelo a vel ocidad de crucero con un notor inoperativo.
d t2f3 Al cance visual en la pista (RVR) 2.3.1 Los transnisonmetros de un RVR se
identificarén:
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TDZ XX Toma de contacto T
PISTA XX ontacto | ouchdown
MID XX Medio ‘
PISTA XX ! !Mlddle
ROLLOUT XX Final de pist
PISTA XX oLo inai de pista “Rollout

] 2.3.2 El alcance visual en la pista sera deternminado en: a) |la TDZ de |as
pi stas destinadas para operaci ones de aproximacion y aterrizaje por instrunentos de
Categoria |; b) la TDZ y MD de |a pista destinada para_operaci ones de aE££X|naC|on
y aterrizaje por instrumentos de Categoria Il, y c) la TDZ, el MDy el LOUT,
ggﬁtlnaga P?{a oper aci ones de aproximaci 6n y aterrizaje por instrunentos de
egoria . i o i
2.4 Sefiales y luces Cuando asi | o requiera |a operacion, el aerodronp ]
deber & contar con: a) Sefial es de: 1? Eje de pista (RCLM. 2) Borde de pista. 3) Eje
de calle de rodaje. 4) Borde de calle de rodaje. 5% Punto de espera de acceso a |la
pista. 6) Puesto de estacionam ento de aeronaves. /) Lineas de sequridad en |as
pl ataformas. 8) Marcas de Posici 6n de Referencia (Despegue asistido, entre RVR 150 m
y hasta 50 m) b) Luces:

TIiPO DE LUCES ACRONIMO REQUISITO PARA SU USO

Borde de pista REDL En pistas para aproximaciones de precisidn destinadas a
uso diumo o noctumo.

Umbral de pista RTHL En pistas para aproximaciones de precision de CAT I, Il y
[LI8

Extremo de pista RENL Cuando existan luces de borde de pista y en pistas

parg aproximaciones de precision de CAT I,

Eje de pista RCLL En pistas para aproximaciones de precision CAT Il y IIl,

destinadas a ser uliizadas pora despegues con minimos
de utilizacién inferiores a un alcance visual en la pista
RVR] del orden de 400 m.

Zona de toma de contacto

RTZIL

En pistas para aproximaciones de precision de CATllo

en la pista I,

Eje de calle de rodaje TCLL Para rodajes con RVR infefior a 350 m., @ menos gue
haya luces de borde de calle de rodaje y senales de
eje, y baja densidad de transito,

Borde de calle de rodaje TEDL Para aerddromos con operacionas noctumas.

2.5 Procediniento de Baja Visibilidad (LVP) Los aer 6dronps/ aer opuertos que
cuentan con_aproximacion LS CAT Il o Il y operan con una visibilidad horizonta
inferior a 550 m deberan contar con un Procedi m ento de Baja Visibilidad, aprobado
por |la Autoridad ATS Conpetente.

CAPi TULO 3.
DESPEGUES

3.1 Mononotores Para aeronaves nononotores, el ninino de visibilidad para el
despegue sera de 1.600 nmetros, sienpre que se cunpla con |0s siguientes requisitos:
a) Las ayudas terrestres que determ nan | os nininos de operaci 6n se encuentren
operativas y la direccion e intensidad del viento, perm tan una aproxi naci 6n
directa a |la pista en uso, en caso de_regresar al aerddronp de salida; b) S la
vi si bilidad para |a aproximaci 6n publicada es superior a 1.600 nmetros, deberé
consi derarse |la mayor, cono la visibilidad nininma para el despegue.

3.2 Binmotores Para aeronaves binmotores, el nininp de visibilidad para el
desEegue seréa de 1.600 netros, sienpre que se cunpla con |os siguientes requisitos:
a) Las ayudas terrestres que determ nan | os nininos de aproximaci 6n se encuentren
operativas y la direcci6n e intensidad del viento, pernitan una aproxi maci 6n
directa a la pista en uso; b) Cuando no se especifique aerddrono de alternativa
posdespegue, esta minima no serd aplicable, si la visibilidad requerida para |a
apr oxi maci 6n publicada en el aerddronp de despegue es superior, en cuyo caso,
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debera considerarse esta Ultima conp la visibilidad ninim para el despegue,

3.3 Multinotores 3.3.1 Para aeronaves nultinotores, el ninino de visibilidad
para el despegue sera de 800 nmetros, sienpre que se cunpla con |os siguientes
requi sitos: a) Existan luces de borde de pista (REDL?, y b) Sefial de eje de pista

o luces de eje de pista (RCLL) visibles al piloto durante el recorrido de
despegue. 3.3,2 Cuando no se especifique un aerdédronp de alternativa posdespegue, |a
visibrlidad nmininma de 800 netros no sera aplicable si la visibilidad de
aproxi maci 6n para |la pista en uso es superior. En este caso, |la nmininm de despegue
sera equivalente a la visibilidad de aproxi naci 6n. 3.3.3 Cuando se especifique en
el plan de vuelo un aerodronp de alternativa posdespegue, éste debera encontrarse
a no mas de dos (2) horas de vuel o a vel ocidad de crucero, con un notor inoperativo
y las condiciones meteorol 6gi cas establ eci das para el aerodrono de que se trate, en
0 sobre las minimas publicadas por |a DGAC. o
] 3.4 Reduccion a las minims de visibilidad 3.4.1 Despegues con visibilidad
inferior a 1.600 netros y hasta 800 netros 3.4,2 Un binotor podra despegar hasta con
800 netros, sienpre que se cunPIa con los siguientes requisitos: a) Existan |uces de
borde de pista (REDL); b) Sefial de eje de pista (RCLM o luces eje de pista (RCLL)
visibles al piloto durante el recorrido de despegue; c) Se especifique en el plan de
vuel o un aer6drono de alternativa posdespegue distante a no mas de una (1) hora de
vuel o, a velocidad de crucero, con un notor inoperativo, y c) Las condiciones
met eor ol 6gi cas establ eci das para el aerodronp de alternativa posdespegue, se
encuentren en o sobre |as mini mas publicadas por |a DGAC. 3.4.3 Despegues con
visibilidad inferior a 800 netros y hasta 400 netros 3.4.3.1 Un binotor podra
despegar hasta con 400 netros S|enEre que se cunpla con | os siguientes requisitos: a)
Exi stan luces de borde de pista (REDL); b) Sefial de eje de pista (RCL 0 luces eje
de pista (RCLL) visibles al piloto durante el recorrido de despegue; c) Se
especi fique en el ﬁlan de vuel o un aerodrono de alternativa posdespegue distante a
no mas de una_ (1) hora de vuel o, a vel ocidad de crucero, con un notor inoperativo, y
d) Las condici ones neteorol 0gi cas establ eci das para el aerd6dronp de alternativa
posdespegue se encuentren en o sobre |as ninimas publicadas por |la DGAC. 3.4.3.2 Una
aeronave multinotor, podréa despegar con visibilidad inferior a 800 netros y hasta
400 nmetros_ sienpre que se cunpla con |os siguientes requisitos: a) Existan |luces de
borde de pista (REDL); b) Sefial de eje de pista (RCLM o luces eje de pista (RCLL)
visibles al piloto durante el recorrido de despegue; c) Se especifique en el plan de
vuel o un aerodrono de alternativa posdespegue distante a no nmas de dos (2) horas de
vuel o, a vel ocidad de crucero, con un notor inoperativo, y d) Las condiciones
met eor ol 6gi cas establ eci das para el aerodronp de alternativa posdespegue se
encuentren en o sobre las ninims publicadas por | a DGAC

3.5 Despegues con RVR inferior a 400 netros y hasta 150 nmetros 3.5.1 Una
aeronave binotor podréa despegar con RVR inferior a 400 netros sienpre que se cunpla
con |l os siguientes requisitos: a) Se cuente con un sistenma RVR conpuesto por tres (3)
transni sonmetros, ninguno con lectura inferior a 150 nmetros al nonento del despegue.
Se podra autorizar el despegue si falla un transm sonmetro, después que |a aeronave
ha I niciado su rodaje y las lecturas de los dos (2) transm sonetros restantes
i ndi can 150 netros 0 mas; b) Existan |luces de borde de pista (REDL); c) Existan
luces eje de pista (RCLL); d) Sefal de eje de pista ( M visible al piloto durante
el recorrido de despegue; e) Se especifique en el plan de vuel o un aerodrono de
al ternativa posdespegue a no mas de una (1) hora de vuel o, a vel ocidad de crucero,
con un notor inoperativo, y f) Las condi ci ones meteorol 6gi cas establ eci das para e
aerodrono de alternati va posdespegue se encuentren en o sobre las ninimas
publicadas por |a DGAC. 3.5.2 Una aeronave mnultinotor podr& despegar con RVR
inferior a 400 netros y hasta 150 netros sienpre que se cunpla con | os siguientes
requi sitos: a) Se cuente con un sistema RVR conpuesto por tres (3) transm sonetros,
ni nguno con lectura inferior a 150 netros al monento del despePue. Se podra
autorizar el despegue si falla un transm sonetro, después que ['a aeronave ha
i ni ciado su rodaje |as | ecturas de los dos (2) transmi sonetros restantes indican
150 netros o mas: b) Existan luces de borde de pista (REDL); c) Existan |uces eje de
pista (RCLL); d) Senal de eje de pista (RCLM visibles aL piloto durante e
recorrido de despegue; d) Se especifique en el plan de vuel o un aer6drono de
al ternativa posdespegue que debera encontrarse a no més de dos (2) horas de vuel o,

a vel oci dad de crucero, con un notor inoperativo, Y e) Las condi ci ones

nmet eor ol 0gi cas est abl eci das para el aero6dronp de alternativa posdespegue, se

encuentren en o sobre | as ninims publicadas por |a DGAC. ] )
3.6 Rodaje con RVR inferior a 150 nmetros y hasta 50 nmetros Se podr& autorizar

el inicio del rodaje tractado o autopropul sado, solo si se encuentran |los tres 83)

tr?nsn1sénetros operativos y ninguno de ellos presente una lectura inferior a 5

nmetros.

3.7 Despegues con RVR inferior a 150 nmetros y hasta 50 netros 3.7.1 Todo
despegue que se realice en este rango debera efectuarse en |a nodalidad de Sistenn
de Cura para_el Despegue de |a Aeronave. 3.7.2 Una aeronave podra desPe%ar con RVR
inferior a 150 netros y hasta 50 netros, en una pista que cuente con |ILS CAT I11
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3.7.3. Para autorizar un despegue los tres (3) transmi sonmetros correspondientes a la
Plsta deben estar operativos e indicar una lectura RVR no inferior a 50 netros, en
forma estable o con tendencia al aunento. 3.7.4 Cuando un despegue se realice con RVR
inferior a 150 netros, éste debera efectuarse desde |a pista servida por el ILS, en
su curso frontal (hacia |las antenas del |ocalizador). 3.7.5 Un binotor podra
despegar con RVR inferior a 150 metros y hasta 50 netros, sienpre que se cunpla con
| os siguientes requisitos: a) Se cuente con sistema RVR conPuesto por tres (
transm sonetros, ninguno con |lectura inferior a 50 netros al nonmento del despegue;
b) Se podra autorizar el despegue si un (1) transm soémetro falla después que |a
aeronave ha iniciado su rodaje y las lecturas de los dos (2) transm sometros
restantes indican 50 netros o mas; c) Existan |luces de borde de pista (REDL); d)
Exi stan | uces eje de pista (RCLL); e) Sefial de eje de pista (RCLR) visibles a
piloto durante el recorrido de despegue; f) Se especifique en el plan de vuelo un
aerodrono de alternativa posdespegue distante a no mas de una (1) hora de vuelo, a
vel oci dad de crucero, con un notor inoperativo, y g) Las condiciones neteorol 6gi cas
est abl eci das para el aerodronp _de alternativa posdespegue, se encuentren en o sobre
| as nini mas publicadas por |a DGAC. 3.7.6 Un nultinotor podra despe?ar con RVR
inferior a 150 netros y hasta 50 netros, sienpre que se cunpla con los siguientes
requi sitos: a) Se cuente con sistema RVR conpuesto por tres (3) transm sonetros
ni nguno con lectura inferior a 50 nmetros al nonento del despegue. a) Se podra
autori zar el despegue si un (1) transnisonmetro falla después que |a _aeronave ha |
iniciado su rodaje y las lecturas de los dos (2) restantes indican 50 netros o maés.
b) Se especifique en el plan de vuel o un aerodrono de alternativa posdespegue que
debera encontrarse a no mas de dos (2) horas de vuel o, a vel ocidad de crucero, con
un notor inoperativo, y c) Las condiciones neteorol 6gi cas establ eci das para e
aerodrono de alternati va posdespegue se encuentren en o sobre l[as nininas
publ i cadas por |a DGAC

3.8 Autorizaci 6n de despegue En el caso que |a aeronave que sal e haya cruzado
la altima barra de parada y el aerdédronp quede bajo |os nininos para el despegue
(50 nmetros), el ATCOinformaréa al piloto los valores RVR actualizados y debera
esperar su Incremento para autorizar el despegue.

CAPi TULO 4
APROXI MACI ONES DE PRECI SI ON
4.1 Clasificacion y aplicacion de los nininmbs 4,1.1 Los mininpbs de
aterrizaje en aproxinaciones de precision estan clasificados conp Categoria |, Il
y Ill. 4.1.2 La Cateqgoria Ill se subdivide en IIl A 11IBy IIll C
4.2 RVR requerido por Categoria de ILS
]
ICATEGORIA TRANSMISOMETROS VALOR REQUERIDO -
|
ICAT | D7 (1) De 750 m.a 550 m. |
I |
T 1
ICAT Il [IDZ y MID (2) Igual o superior a 350 m. i
|
ICAT lIIA TDZ, MID y ROLLOUT (3) Igual o superior a 200 m. i
CAT llIB [TDZ, MID y ROLLOUT Igual o superior a 50 m. ‘
Fall Passive/Operational i |
| |

Notas: (1) En caso de falla del transm sonetro TDZ, visibilidad ninim
requerida es de 800 netros (CAT kiﬁ_(Z) En caso de falla del transmisoémetro MD,
utilizara el transm sonetro ROLL . (3) El transm sonmetro ROLLOJUT soOl o se usara
cono i nformaci 6n adi ci onal . ) ) o ] ) )

3 Mninmps RVR 4.3.1 La distancia ninima deterni nada con un equi po nmedi dor de
al cance visual en pista_(RVR) para operaciones de Categoria Il1l A es el valor
nmininmo aceptable en |a Zona de Toma de Contacto y en el Punto Medio de la Pista. En
al gunos casos puede especificarse un valor nminino para el Final de |la Pista. 4.3.2
Para | as operaci ones de Categoria Il B, el R/R mninp se aplica a todos |os
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transm sémetros. i S

_ 4.4 Aproxinmaciones ILS Categoria | con visibilidad hasta 550 metros 4.4.1 Los
aer édronmos con |LS CAT | para operar hasta 550 metros deberan contar con TDZL o
RCLL operativos. 4.4.2 En | os aer6dronps que cuentan con |ILS CAT | y que no
di spongan de TDZL ni RCLL, se podra operar hasta RVR 550 netros, sienpre que se
cuente con | os S|%U|entes,elenentos operativos comp nininob: a) Luces de borde de
pista (REDL); b) Transmi séonmetro TDZ operativo; c) Sistema de Il umi nacioén de
apr oxi maci 6n con secuenci a_de destellos ALSF-1; d) Luces de unbral de pista (RTHL),
y e) Luces de extrenp de pista (RENL%, 4.4.3. El equipo ILS (Localizador vy
trayectoria de Planeo) debe ser verificado, de acuerdo a |os paranetros para |la

verificacion del ILS CAT Il. Los requisitos de |a fuente secundaria de energia
el éctrica estan especificados en el DAR 14 para aproximaci ones de precision CAT
I1/111. Los requisitos de avi 6nica para | as aeronaves, estan especificados en la

nor ma correspondi ent e.

Cuill erno Moral es Mufioz, Jefe, SD Normmtiva Aeronautica
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